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Sitownik obrotowy do klap
motylkowych:

Moment obrotowy - silnik 160 Nm

(sparametryzowane dla D6250W/WL)
Napiecie znamionowe AC 24...240 V /

DC 24...125 V

Sterowanie analogowe, z
komunikacja, hybrid

z 2 wbudowanymi stykami
pomochiczymi

Przetwarzanie sygnatéw czujnikow
Komunikacja za posrednictwem
szyny BACnet® MS/TP, Modbus
RTU, MP-Bus® Belimo lub
sterowanie konwencjonalne

Dane techniczne

Dane elektryczne

Dane funkcjonalne

Bezpieczenstwo

Karta danych technicznych

Napiecie znamionowe

PRKCA-BAC-S2-T-250
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AC 24..240V/DC 24..125 V

Czestotliwo$¢ napigcia znamionowego 50/60 Hz

Zakres roboczy AC 19.2...264V/DC 19.2..137.5V
Pobdér mocy podczas pracy 52 W

Pobdr mocy w stanie spoczynku 9w

Moc znamionowa

przy 24 V 54 VA / przy 230 V 68 VA

Uwaga dotyczgca mocy znamionowej

Imax 20 A@ 5 ms

Styk pomocniczy

2 x SPDT, 1x10°/1x0...90° (fabrycznie 85°)

Obcigzalno$¢ styku pomocniczego

1 mA...3 A (0.5 A indukcyjny), AC 250 V

Przytacze zasilania

Zaciski 2.5 mm?2

Connection protective earth

zacisk uziemienia

Przytacze sterowania

Zaciski 1.5 mm?2

Przytacze styku pomocniczego

Zaciski 2.5 mm2

Praca réwnolegta

Tak (sprawdzi¢ dane eksploatacyjne)

Moment obrotowy - silnik

160 Nm (sparametryzowane dla D6250W/WL)

Sterowanie oraz interfejs komunikacyjny

BACnet MS/TP

Modbus RTU

MP-Bus
Zakres roboczy Y 2.10V
Impedancja wejéciowa 100 kQ
Regulowany zakres roboczy Y 0.5...10V

4...20 mA
Sygnat sprzezenia zwrotnego U 2.10V
Uwaga dotyczaca napiecia pomiarowego Maks. 0,5 mA
Regulowany sygnat sprzezenia 0.5...10V

zwrotnego U

Ustawianie pozycji bezpiecznej

0...100%, regulowany za pomocg aplikacji
Belimo Assistant (fabrycznie 0%)

Regulowany czas podtrzymywania
zasilania (PF)

0...10 s, regulowany za pomocg aplikacji Belimo
Assistant (fabrycznie 2 s)

Tolerancja pozycjonowania +5%
Reczne przestawianie dzwignia
Czas ruchu - silnik 35s/90°
Regulowany czas ruchu 30...120 s
Czas ruchu — funkcja bezpieczenstwa 30s/90°
Poziom mocy akustycznej — silnik 68 dB(A)
Poziom mocy akustycznej, funkcja 61 dB(A)

bezpieczenstwa

Wskaznik potozenia

Mechaniczny (wbudowany)

Klasa ochronnos$ci IEC/EN

| Przewdd uziemienia (PE)

Klasa ochronnos$ci UL

| uziemienie ochronne

Kategoria ochronna obudowy IEC/EN

IP66/67

Stopien ochrony NEMA/UL

NEMA 4X

Enclosure

UL, typ obudowy 4X

Kompatybilno$¢ elekiromagnetyczna

Oznakowanie CE zgodnie z 2014/30/WE

Dyrektywa dotyczaca urzadzen
niskonapieciowych

Oznakowanie CE zgodnie z 2014/35/UE

Certyfikat IEC/EN

IEC/EN 60730-1 oraz IEC/EN 60730-2-14
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PRKCA-BAC-S2-T-250

Dane techniczne

Bezpieczenstwo

Dane mechaniczne
Masa

Warunki

Uwagi dotyczace bezpieczenstwa

A

Rotary actuator fail-safe, analogowe, z komunikacja,
hybrid, AC 24...240 V/ DC 24...125 V, 160 Nm, Czas ruchu

-silnik 35 s

Certyfikat UL

V / 4
BELIMO

cULus wg UL60730-1A, UL60730-2-14 oraz
CAN/CSA E60730-1:02

Certification UL note

The UL marking on the actuator depends on the
production site, the device is UL-compliant in
any case

Zasada dziatania Type 1.AA

Odpornos$¢ na impulsy napieciowe - 4 kV

zasilanie

Odpornos¢ na impulsy napieciowe - 0.8 kV

sterowanie

Odporno$¢ na impulsy napieciowe - styk 2.5 kV

pomocniczy

Stopien zanieczyszczenia srodowiska 3

Temperatura otoczenia -30...50°C

Temperatura przechowywania -40...80°C

Wilgotno$¢ otoczenia Maks. 100% wilgotno$é wzgl.
Nazwa budynku/projektu bezobstugowy

Przytacze kotnierzowe FO7 (FO5 tylko z akcesoriami)
Masa 8.5 kg

Skroty POP = Power Off Position / pozycja bezpieczna

CPO = Controlled Power Off / sterowana
funkcja bezpieczenstwa

PF = Power fail delay time / czas
podtrzymywania zasilania

» Urzadzenie jest przeznaczone do stosowania w stacjonarnych systemach
grzewczych, wentylacyjnych i klimatyzacyjnych. Nie wolno go stosowa¢ w
dziedzinach innych niz wymienione w dokumentacji, w szczegélnosci nie moze by¢
stosowane w samolotach, ani innych $rodkach transportu powietrznego.

» Uwaga: napiecie sieciowe!

» The device has a protective earthing. Incorrect connection of the protective earth
can lead to hazards due to electrical shock.

» Prace montazowe musza by¢ wykonywane przez osoby o odpowiednich
uprawnieniach. Trzeba przestrzegaé wszystkich majacych zastosowanie norm i
przepis6w dotyczgcych instalowania i montazu.

» Za wyjatkiem puszki potaczeniowej, urzadzenie moze byé otwierane tylko przez
producenta. Uzytkownik nie moze ani wymienia¢, ani naprawia¢ zadnych elementow

urzgdzenia.

» Urzadzenie zawiera elementy elektryczne i elektroniczne. Nie wolno go wyrzucaé
z odpadami komunalnymi. Ze zuzytym lub uszkodzonym urzadzeniem trzeba
postepowac zgodnie z obowigzujgcymi przepisami dotyczacymi utylizacji odpadow.

» Dwa wbudowane styki pomocnicze sitownika mozna podtgczy¢ albo do napiecia
zasilania, albo do napiecia bezpiecznego. Stykéw nie wolno podtaczaé do dwdch
réznych napieé (napiecia zasilania / bezpiecznego niskiego napiecia).

PRKCA-BAC-S2-T-250 ¢ pl-pl « 2019-12-06 « Zastrzega sig prawo do wprowadzania zmian
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PRKCA-BAC-S2-T-250

Cechy produktu

Obszary zastosowan

Czas wstepnego tadowania (rozruch)

[d] = przerwa w zasilaniu w dniach

[s] = czas wstepnego tadowania w sekundach
PF[s] = czas podtrzymywania zasilania (PF)
Przyktad obliczen: w przypadku przerwy w
zasilaniu trwajacej 3 dni i ustawionego czasu
podtrzymywania zasilania (PF) réwnego 5 s, po
podtaczeniu zasilania kondensatory sitownika
musza tadowac sie przez 14 s (patrz wykres).

Stan przy dostawie (kondensatory)
Przetwarzanie sygnatu z czujnikow

Sitowniki parametryzowalne

Kombinacja analogowy - z interfejsem
komunikacyjnym (tryb hybrydowy)
tatwy montaz bezposredni

Przestawianie reczne

Wewnetrzne ogrzewanie

y / 4
Rotary actuator fail-safe, analogowe, z komunikacja, 3
hybrid, AC 24...240 V/ DC 24...125 V, 160 Nm, Czas ruchu m
- silnik 35 s

Sitownik nadaje sie w szczegolnosci do zastosowan na zewnatrz i jest zabezpieczony
przed nastepujgcymi czynnikami:

- promieniowaniem ultrafioletowym

- Brudem / pytem

- Deszczem / $niegiem

- Wilgotno$c¢ powietrza

Kondensatory sitownika wymagajg wstepnego natadowania. W tym czasie
kondensatory sa tadowane do okreslonej wartosci napiecia. Dzieki temu, w
przypadku przerwy w zasilaniu, sitownik moze zawsze ustawi¢ sie w ustalonej pozycji
bezpiecznej.

Czas wstepnego tadowania zalezy gtéwnie od nastepujacych czynnikow:

- czas trwania przerwy w zasilaniu

- czas podtrzymywania zasilania (PF).

Typowy czas wstepnego tadowania
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Sitownik jest dostarczany z catkowicie roztadowanymi kondensatorami. Z tego powodu
przed rozruchem wymaga tadowania przez okoto 20 s w celu uzyskania wymaganej
wartosci napiecia na kondensatorach.

Jest mozliwe podtaczenie dwoch czujnikéw (pasywnego, aktywnego albo zestyku).
Dzieki temu sygnat czujnika analogowego moze by¢ tatwo przetworzony na postac
cyfrowa i przestany do systemdw opartych na szynie BACnet® lub Modbus.

Ustawienia fabryczne sg dostosowane do wigkszosci najczesciej wystepujacych
aplikaciji.

Do parametryzacji poprzez interfejs NFC jest potrzebna wymagana jest aplikacja
Belimo Assistant App, ktéra utatwia rozruch. Ponadto, aplikacja jest wyposazona w
roznorodne funkcje diagnostyczne.

Przyrzad serwisowy ZTH EU zapewnia dostep do réznorodnych funkgcji
diagnostycznych oraz nastaw.

Gdy do sterowania jest uzywany konwencjonalny, analogowy sygnat nastawczy,
protokot BACnet lub Modbus moze by¢ uzywany do sygnalizowania potozenia.

tatwy montaz bezposrednio na klapie motylkowej. Potozenie wzgledem klapy
motylkowej mozna zmienia¢ z krokiem 90° (kat).

Przy uzyciu korby zawér mozna przestawia¢ recznie. Odblokowanie odbywa sie
recznie, poprzez wyjecie korby.

Wewnetrzna grzatka zapobiega kondensacji pary wodne;.
Dzieki zintegrowanemu czujnikowi temperatury i wilgotnosci wbudowana grzatka
wigcza sie i wytgcza automatycznie.
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PRKCA-BAC-S2-T-250

Cechy produktu
Wysoka ni

ezawodnos$¢ dziatania

Ustawianie potozenia bezpiecznego

(POP)

Czas podtrzymywania zasilania (PF)

Uniwersalne sygnalizowanie

Rotary actuator fail-safe, analogowe, z komunikacja,
hybrid, AC 24...240 V/ DC 24...125 V, 160 Nm, Czas ruchu
- silnik 35 s

V / 4
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Sitownik jest zabezpieczony przed przecigzeniem, nie wymaga wytacznikow
krancowych i zatrzymuje sie automatyczne po dojsciu do ogranicznika.

Zadane potozenie bezpieczne z zakresu 0...100% mozna ustawiaé przy uzyciu
aplikacji ,Belimo Assistant App” lub przyrzadu ZTH EU. Nastawa zawsze odnosi sie
do zakresu kata obrotu ustawionego podczas adaptacji. W przypadku zaniku zasilania
sitownik ustawi sie w wybranym potozeniu bezpiecznym.

Maksymalny czas podtrzymywania zasilania wynosi 10 s.

Gdy wystapi przerwa w zasilaniu, sitownik nie zmienia potozenia, zanim nie uptynie
ustawiony czas podtrzymywania zasilania (PF). Jezeli przerwa w zasilaniu trwa dtuzej
niz czas podtrzymywania, to sitownik ustawi sie¢ w wybranym potozeniu bezpiecznym.
Wstepne zaprogramowany czas podtrzymywania zasilania wynosi na 2 s. Przy uzyciu
aplikacji ,Belimo Assistant App” czas ten mozna modyfikowa¢ w miejscu montazu.

Sitownik jest wyposazony w jeden staty styk pomocniczy (10°) oraz jeden nastawialny
styk pomocniczy (0...90°).

Akcesoria
Opis Typ
Lacza tacze MP do BACnet MS/TP UK24BAC
tacze MP do Modbus RTU UK24MOD
tacze MP - LonWorks UK24LON
tacze MP - KNX UK24EIB
Opis Typ
Akcesoria elektryczne  Kabel potaczeniowy 5 m, A: RJ11 6/4 ZTH EU, B: 6-stykowe gniazdo ~ ZK1-GEN
serwisowe do urzgdzen Belimo
Opis Typ
Akcesoria mechaniczne  Wskaznik potozenia oraz adapter osi, FO7 kwadratowy, rozm. 17, DN ZPRO1
125...300
Adapter osi, FO7 kwadratowy, rozm. 17 ZPR02
Wskaznik potozenia oraz adapter osi, F05, kwadratowy, rozm. 14, DN ZPR03
80...100
Zestaw adaptera do modernizacji, FO5/F07, z tbem ptaskim/ ZPRO05
kwadratowy, rozm. 17
Zestaw adaptera do modernizacji, FO7, obrécony pod katem 45°, rozm. ZPR06
14
Zestaw adaptera do modernizacji z pierécieniem, FO7, obrécony pod  ZPR08
katem 45°, rozm. 17
Zestaw adaptera do modernizacji, FO7, z tbem ptaskim/kwadratowy, ZPR09
rozm. 14
Zestaw adaptera do modernizacji, FO5/F07, z tbem ptaskim/ ZPR10
kwadratowy, rozm. 14
Zestaw adaptera do modernizacji, FO5/F07, kwadratowy obrécony pod ZPR11
katem 45°, rozm. 18
Zestaw adaptera do modernizacji, FO5/F07, z tbem ptaskim/ ZPR12
kwadratowy, rozm. 16
Zestaw adaptera do modernizacji, FO5/F07, z tbem ptaskim/ ZPR13
kwadratowy, rozm. 11
Zestaw adaptera do modernizacji, F05/F07, z tbem ptaskim/ ZPR14
kwadratowy, rozm. 12.7
Korba do sitownika PR/PM ZPR20
Opis Typ
Przyrzady serwisowe  Belimo Assistant App, Aplikacja na smartfon umozliwiajgca tatwy Belimo Assistant
rozruch, parametryzowanie i serwisowanie App
Przyrzad nastawczy, with ZIP-USB function ZTH EU
Opis Typ
Czujniki  Kanatowy/zanurzeniowy czujnik temperatury 50 mm x 6 mm Pt1000 01DT-1BH
Kanatowy/zanurzeniowy czujnik temperatury 50 mm x 6 mm Ni1000 01DT-1CH
Kanatowy/zanurzeniowy czujnik temperatury 100 mm x 6 mm Pt1000 01DT-1BL
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PRKCA-BAC-S2-T-250

Akcesoria

Instalacja elektryczna

Rotary actuator fail-safe, analogowe, z komunikacja,
hybrid, AC 24...240 V / DC 24...125 V, 160 Nm, Czas ruchu
- silnik 35 s

Opis

V / 4
BELIMO

Typ

Kanatowy/zanurzeniowy czujnik temperatury 100 mm x 6 mm Ni1000
Kanatowy/zanurzeniowy czujnik temperatury 150 mm x 6 mm Pt1000
Kanatowy/zanurzeniowy czujnik temperatury 150 mm x 6 mm Ni1000
Kanatowy/zanurzeniowy czujnik temperatury 200 mm x 6 mm Pt1000
Kanatowy/zanurzeniowy czujnik temperatury 200 mm x 6 mm Ni1000
Kanatowy/zanurzeniowy czujnik temperatury 300 mm x 6 mm Pt1000
Kanatowy/zanurzeniowy czujnik temperatury 300 mm x 6 mm Ni1000
Kanatowy/zanurzeniowy czujnik temperatury 450 mm x 6 mm Pt1000
Kanatowy/zanurzeniowy czujnik temperatury 450 mm x 6 mm Ni1000

01DT-1CL
01DT-1BN
01DT-1CN
01DT-1BP
01DT-1CP
01DT-1BR
01DT-1CR
01DT-1BT
01DT-1CT

A

Uwagi

» Uwaga: napiecie sieciowe!

+ Jest mozliwe réwnolegte potaczenie kilku sitownikéw. Nalezy sprawdzac¢ dane

eksploatacyjne.

» Okablowanie linii do BACnet® MS/TP/Modbus RTU trzeba wykona¢ zgodnie z

majgcymi zastosowanie przepisami RS485.

Schematy potaczen

24..240V AC/24..125V DC Sterowanie analogowe

@rLL\n

Y2 (N)

Power

PEN L ~
@<L GND
< DC (0)2...10V
> DC2..10V
C D ‘ -
TITTT el L [T
@NLYIY2N) € 8 | & & | § L
||||||5§9§;:ss85¢,
| | | | ] ] ] ] | | |
Power Control Sensor RS485

Przytacze styku pomocniczego

230V /
24V

230V +
24V +

24V/+\230V

23% v

S1 S2 S3 S4 S5 S6

C

P

L+

A10°

B 0...90°
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Rotary actuator fail-safe, analogowe, z komunikacja, ’
PRKCA-BAC-S2-T-250 hybrid, AC 24...240 V / DC 24...125 V, 160 Nm, Czas ruchu BELIMO

- silnik 35 s

Instalacja elektryczna
PEN L i |
@ 4Ly ! |
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C ) 1 I
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Nbvive®h e e s s sl e ]
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Power Control Sensor RS485
Zasilania napieciowego nie

| X mozna podtgczaé do zaciskéw
] ]

sygnatowych!
Sterowanie nadgzne (niezalezna od potozenia)
PEN L
@ 4Ly
®
®
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Power Control Power Control
Funkcje
Funkcje urzadzen ze specjalnymi warto$ciami parametrow (konieczna parametryzacja)
Sterowanie Zamknij/Otworz
PEN L PEN L
@ Ly A SIEIEN )
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PRKCA-BAC-S2-T-250

-silnik 35 s
Funkcje
Sterowanie 3-punktowy
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HEEEEEEEE
Power Control
Sterowanie 4...20 mA
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Power Control Sensor RS485
Podtaczenie do szyny MP-Bus®
GND-}—¢— — —— -
2
MP U D
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Power Control Sensor RS485
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Rotary actuator fail-safe, analogowe, z komunikacja, ’
hybrid, AC 24...240 V / DC 24...125 V, 160 Nm, Czas ruchu m

Uwaga

Maksymalna moc wyjsciowa na
wyijéciu ,+ 24VDC out” wynosi 1,2 W
przy 50 mA!

Aby uzyskac wigkszg moc, trzeba
uzy¢ oddzielnego transformatora
bezpieczenstwal

A) Dodatkowe sitowniki (maks. 8)

www.belimo.com
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Rotary actuator fail-safe, analogowe, z komunikacja,
PRKCA-BAC-S2-T-250 hybrid, AC 24...240 V / DC 24...125 V, 160 Nm, Czas ruchu
- silnik 35 s
Funkcje

Topologia sieci

Nie ma ograniczen dotyczacych
topologii sieci (dopuszcza sie
gwiazde, okrag, drzewo lub formy
mieszane).

Zasilanie i komunikacja po jednym
3-zytowym kablu

* niewymagane ekranowanie ani
skrecanie

* niewymagane rezystory
zakanczajace linie

Potaczenie BACnet MS/TP / Modbus RTU
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Potaczenie BACnet MS/TP / Modbus RTU z nastawg analogowa (tryb hybrydowy)
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D+ — S~ T > ™ N N g | -
p. >
A GND
PEN L <-DC (0)2...10V
&Ly
»>-DC2..10V
C D ‘ N
TTTTTT TTTTTIT 0T
©NLYIY2ZN) £ & g 35 5 L
| ]| ] ¢$§¢8 ec8 8 8&2&
L L L L L L L L L L L
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PRKCA-BAC-S2-T-250

Funkcje

Rotary actuator fail-safe, analogowe, z komunikacja,
hybrid, AC 24...240 V / DC 24...125 V, 160 Nm, Czas ruchu

-silnik 35 s

Podtaczanie czujnikéw pasywnych (BACnet MS/TP / Modbus RTU)

4
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Power Control Sensor RS485

1)

2)

2000Q..2kQ

0.10Q

2kQ...10 kQ

10 kQ...55 kQ
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Power Control Sensor RS485
Podtaczanie zestyku (BACnet MS/TP / Modbus RTU)
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Power Control Sensor RS485
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1) Zakres rezystancji

2) Rozdzielczos¢

- Odpowiednie dla Ni1000 i PT1000
- Odpowiednie typy Belimo 01DT-...

Mozliwy zakres napiecia
wejsciowego:

DC 0...10 V (rozdzielczo$¢ 5 mV)
W celu rejestracji np.:

- Aktywnych czujnikéw temperatury
- Czujnikow przeptywu

- Czujnikoéw cisnienia / ci$nienia
réznicowego

Wymagania dot, progu przetaczania:
Prég przetaczania musi by¢ w stanie
doktadnie przetaczy¢ prad o wartosci
10mMA @ 24 V.

Przyktadowo, aby uzyskac:

- monitory przeptywu

- komunikaty o dziataniu/awarii
chtodziarek

www.belimo.com
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Rotary actuator fail-safe, analogowe, z komunikacja, ’
PRKCA-BAC-S2-T-250 hybrid, AC 24...240 V / DC 24...125 V, 160 Nm, Czas ruchu BELIMO
-silnik 35 s
Elementy obstugowe oraz kontrolki

Auxiliary switch settings
A Note: Perform settings on the actuator only in deenergised state.

) ®

For the auxiliary switch position settings, carry out points @ to @ successively.

6 Gear disengagement
Opening the manual override cover and adjusting the hand crank.

© © Manual override is possible.
0 O
6 Manual override control
9 Prae Turn the hand crank until the desired switching position Q is indicated and then remove the
~= crank.

© Auxiliary switch
For the auxiliary switch position settings, carry out points @ to @ successively.
Opening the auxiliary switch adjustment cover and adjusting the hand crank.
Turn the crank until the arrow points to the vertical line

O Terminals
Connect continuity tester to S4 + S5 or to S4 + S6.
If the auxiliary switch should switch in the opposite direction, rotate the hand crank by 180°.

=

=] LELELEL‘
T fr 1§ ©

S1.82S3 S4 S5 86

(4]

Push-button and display

6 Push-button and LED display green
Off: No power supply or malfunction
On: In operation
Press button: Triggers test run, followed by standard mode
G Push-button and LED display yellow
Off: Standard mode
On: Test run active
Flickering: BACnet / Modbus communication active
Flashing: Request for addressing from MP master
Press button: Confirmation of the MP addressing
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PRKCA-BAC-S2-T-250

Serwisowanie

Podlaczanie przyrzadéw serwisowych

Potaczenie NFC

Rotary actuator fail-safe, analogowe, z komunikacja,
hybrid, AC 24...240 V / DC 24...125 V, 160 Nm, Czas ruchu
- silnik 35 s

V / 4
BELIMO

Produkty Belimo opatrzone logo NFC mozna obstugiwaé za pomocg aplikacji Belimo
Assistant.

Wymog:
- smartfon z NFC- lub Bluetooth
- aplikacja Belimo Assistant (dostepna w Google Play i Apple AppStore)

Przytozy¢ smartfon NFC do sitownika, aby zadziataty anteny NFC
Potaczy¢ z sitownikiem smartfon z witgczonym trybem tacznosci Bluetooth przez

konwerter Bluetooth-to-NFC ZIP-BT-NFC Dane techniczne i instrukcja obstugi znajduja
sie na karcie katalogowej ZIP-BT-NFC.

Sitownik jest wyposazony w gniazdo serwisowe umozliwiajgce parametryzowanie przy
uzyciu przyrzadu serwisowego ZTH EU.

[0))

el

o5 fesen I I @'
e
©

©) (€ )

-
ool o o

www.belimo.com
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Rotary actuator fail-safe, analogowe, z komunikacja, ’
PRKCA-BAC-S2-T-250 hybrid, AC 24...240 V / DC 24...125 V, 160 Nm, Czas ruchu BELIMO

- silnik 35 s
Wymiary [mm]
Rysunki wymiarowe
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Dodatkowa dokumentacja

Potaczenia przyrzadow

Opis o$wiadczenia o zgodno$ci implementacii protokotu PICS
Opisu rejestru Modbus

Przeglad partneréw MP

Woprowadzenie do technologii szyny MP-Bus®

Stownik MP

Kompletny asortyment do zastosowania w instalacjach wodnych
Karty katalogowe klap motylkowych

Installation instructions for actuators and/or butterfly valves
Informacje ogdlne dla projektantéow
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