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Sitownik obrotowy z interfejsem
komunikacyjnym do zaworéw
kulowych

» Moment obrotowy - silnik 10 Nm

- Napiecie znamionowe AC/DC 24 V

- Sterowanie z komunikacja
 Przetwarzanie sygnatow czujnikow
» Komunikacja po sieci KNX® (tryb S)

Dane techniczne

Dane elektryczne

Komunikacja po szynie danych

Dane funkcjonalne

Bezpieczenstwo

Masa

Karta danych technicznych NR24A-KNX

Napigcie znamionowe

AC/DC 24 V

Czestotliwo$é napiecia znamionowego

50/60 Hz

Zakres roboczy

AC 19.2..28.8V/DC 21.6...28.8 V

Pobdr mocy podczas pracy

35W

Pobdér mocy w stanie spoczynku 1.2W

Moc znamionowa 5VA

Przytacze zasilania / sterowania Kabel 1 m, 6 x 0.75 mm?
Czynnik KNX TP

Liczba weztéw

maks. 64 na segment linii, ograniczenie liczby
weztdéw z kablem potaczeniowym w przypadku
krétkich linii

Tryb pracy Tryb S
Current consumption of KNX-Bus maks. 5 mA
Moment obrotowy - silnik 10 Nm
Sterowanie oraz interfejs komunikacyjny KNX (tryb S)
Tolerancja pozycjonowania +5%

Reczne przestawianie

przyciskiem, z mozliwoscig blokady

Czas ruchu - silnik

90s/90°

Regulowany czas ruchu

45..170 s

Dopasowanie zakresu potozen

recznie (automatycznie po pierwszym
uruchomieniu)

Ré6zne dopasowania zakresu potozen

Brak dziatania

Dopasowanie po wiaczeniu
Dopasowanie po naciénieciu przycisku
wysprzeglenia przektadni

Przestawianie, sterowane poprzez
Modbus

MAX (maximum position) = 100%
MIN (minimum position) = 0%
ZS (intermediate position) = 50%

Regulowane sterowanie reczne

MAX = (MIN + 33%)...100%
MIN = 0%...(MAX — 33%)
ZS = MIN...MAX

Poziom mocy akustycznej — silnik

45 dB(A)

Wskaznik potozenia

Mechaniczny, podtaczany

Klasa ochronnoséci IEC/EN

Il Safety Extra-Low Voltage (SELV)

Kategoria ochronna obudowy IEC/EN

IP54

Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna

Oznakowanie CE zgodnie z 2014/30/WE

Certyfikat IEC/EN

IEC/EN 60730-1 oraz IEC/EN 60730-2-14

Zasada dziatania Type 1
Odpornos$é na impulsy napieciowe - 0.8 kV
zasilanie / sterowanie

Stopien zanieczyszczenia srodowiska 3
Temperatura otoczenia 0...50°C
Temperatura przechowywania -40...80°C

Wilgotnos$¢ otoczenia

Maks. 95% wilgotno$é wzgl., brak kondesacji

Nazwa budynku/projektu

bezobstugowy

Masa

0.91 kg

www.belimo.com
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Uwagi dotyczace bezpieczenstwa

A

Cechy produktu

Zasada dziatania
Przetwarzanie sygnatu z czujnikow

Konfigurowane sitowniki

Latwy montaz bezposredni

Przestawianie reczne

Regulowany kat obrotu

Wysoka niezawodno$¢ dziatania

Pozycja podstawowa

Dostosowanie i synchronizacja

» Urzadzenie jest przeznaczone do stosowania w stacjonarnych systemach
grzewczych, wentylacyjnych i klimatyzacyjnych. Nie wolno go stosowa¢ w
dziedzinach innych niz wymienione w dokumentacji, w szczegélnosci nie moze by¢
stosowane w samolotach, ani innych $rodkach transportu powietrznego.

« Zastosowanie na zewnatrz budynkéw: mozliwe tylko wtedy, gdy na czujnik nie jest
bezposrednio narazony na dziatanie wody (morskiej), $niegu, promieni stonecznych,
agresywne gazy, ani na oblodzenie. Ponadto, warunki otoczenia muszg caty czas
by¢ zgodne z podanymi w karcie katalogowe;j.

» Prace montazowe musza by¢ wykonywane przez osoby o odpowiednich
uprawnieniach. Trzeba przestrzega¢ wszystkich majgcych zastosowanie norm i
przepisdw dotyczacych instalowania i montazu.

+ Potozenie przetacznika kierunku obrotu mogg zmieniaé tylko osoby uprawnione.
Zachowanie prawidtowego kierunku jest szczegdlnie wazne w obiegach ochrony
przeciwzamrozeniowej.

» Urzadzenie moze byc¢ otwierane tylko przez producenta. Uzytkownik nie moze ani
wymienia¢, ani naprawia¢ zadnych elementéw urzadzenia.

+ Nie wolno odtgczaé kabli od urzagdzenia.

» Urzadzenie zawiera elementy elektryczne i elektroniczne. Nie wolno go wyrzucaé
z odpadami komunalnymi. Ze zuzytym lub uszkodzonym urzadzeniem trzeba
postepowac zgodnie z obowigzujgcymi przepisami dotyczacymi utylizacji odpadow.

Sitownik jest wyposazony w zintegrowany interfejs KNX® (tryb S) i moze by¢
podtaczony do wszystkich urzadzeh KNX®, w ktorych sg dostepne odpowiednie
punkty danych.

Jest mozliwe podtaczenie czujnika (pasywnego, aktywnego albo zestyku). Dzigki
temu, sygnat z czujnika analogowego moze by¢ tatwo przetworzony na postaé cyfrowag
i przestany do sieci KNX®.

Ustawienia fabryczne sg dostosowane do wigkszosci najczesciej wystepujacych
aplikacji. W razie potrzeby, przy uzyciu przyrzadu serwisowego (np. ZTH EU) lub
narzedzi ETS do projektowania i uruchamiania, mozna konfigurowa¢ parametry
urzadzenia w celu dostosowania do specyficznych wymagan systemu, albo wykonania
prac serwisowych.

Montaz bezposrednio na zaworze kulowym przy uzyciu jednej centralnej Sruby.
Przyrzad montazowy jest wbudowany w naktadany wskaznik potozenia. Potozenie
wzgledem zaworu kulowego mozna zmienia¢ z krokiem 90°.

Przestawianie reczne jest mozliwe po nacisnieciu przycisku (przektadnia pozostaje
wysprzeglona az do zwolnienia przycisku, wcisniety przycisk mozna zablokowad).

Kat obrotu regulowany przy uzyciu ogranicznikéw mechanicznych.

Sitownik jest zabezpieczony przed przecigzeniem, nie wymaga wytacznikéw
krancowych i zatrzymuje sie automatyczne po dojsciu do ogranicznika.

Przy pierwszym zataczeniu zasilania, tzn. przy pierwszym rozruchu, wigcza sig funkcja
dostosowania zakresu ruchu sitownika. Sitownik dostosowuje wowczas zakres roboczy
oraz zakres sygnatu pomiarowego do ustawienia zderzakdéw mechanicznych.

Sitownik ustawia sie nastepnie w potozeniu zgodnym z sygnatem nastawczym.
Ustawienie fabryczne: Y2 (obrét w lewo).

Funkcje adaptacji mozna uruchamiac reczne przyciskiem ,Adaptacja” lub przy uzyciu
oprogramowania PC-Tool. Podczas dostosowywania zakresu ruchu sitownik wykrywa
potozenie obu ogranicznikow (sprawdza caty zakres ruchu).

W sitowniku zostato skonfigurowane automatyczne synchronizowanie po nacisnieciu
przycisku wysprzeglajacego przektadnie. Synchronizowanie odbywa sie w pozycji
podstawowej (0%).

Sitownik ustawia sie nastepnie w potozeniu zgodnym z sygnatem nastawczym.

Przy uzyciu oprogramowania PC-Tool mozna konfigurowa¢ roznorodne parametry
(patrz dokumentacja MFT-P).

2 NR24A-KNX ¢ pl-pl « 2019-11-22 « Zastrzega sie prawo do wprowadzania zmian www.belimo.com



y / 4
[T 51k obroow. zkomuniacia, ASRG 24, 108 BE| |MO

Akcesoria

Opis Typ
Akcesoria elektryczne  Kabel potaczeniowy 5 m, A: RJ11 6/4 ZTH EU, B: 6-stykowe gniazdo ~ ZK1-GEN
serwisowe do urzadzen Belimo

Kabel potgczeniowy 5 m, A: RJ11 6/4 ZTH EU, B: wolny koniec ZK2-GEN
przewodu do podtaczenia do zacisku MP/PP

Opis Typ
Przyrzady serwisowe  Service Tool, Przyrzad nastawczy z funkcjg ZIP-USB ZTH EU
Belimo PC-Tool, Oprogramowanie do konfigurowania i diagnostyki MFT-P
Adapter do przyrzgdu nastawczego ZTH MFT-C
Instalacja elektryczna
Uwagi » Podtaczac poprzez transformator bezpieczenstwa.
+ Jest mozliwe réwnolegte potaczenie kilku sitownikow. Nalezy sprawdzac¢ dane

eksploatacyjne.
* Przetacznik kierunku obrotu jest zakryty. Ustawienie fabryczne: kierunek obrotu
Y2.

Schematy polaczen

Potaczenia bez czujnika

1l ~
Tt KNX
T T T Przypisanie sygnatu KNX®:
12356 7 D+ = KNX+ (rézowy > czerwony)
C':':':':‘:‘D D- = KNX- (szary > czarny)
Linie KNX® trzeba podtaczyé

poprzez zaciski przytaczeniowe
WAGO 222/221.

Potaczenia z czujnikiem pasywnym, np. Pt1000, Ni1000, NTC

1l ~

Tt KNX
>

I

1I 2I :I’u 5I 6 7 Ni1000 |-28...+98°C | 850...1600 Q)

| |
o PT1000|-35...+155°C | 850...1600 Q2
MFT D+ D- o ) 1) W zaleznosci od typu
NTC [-10..+160°C | 200 Q...60 kQ? 2) Rozdzielczo$é 1 om
Potaczenia z zestykami, np. z czujnikiem cisnienia Potaczenia z czujnikiem aktywnym, np. 0 ... 10 V w temp. O ...
50°C

1 ¥ 1 v

— KNX T KNX
<> <>

3
HD)
q

C':':':':‘:‘D Wymagania dotyczace zestyku: CI:':':':‘:‘D
Zestyk musi umozliwia¢ doktadne
MFT D+ D- przetaczanie pradu 16 mA przy MFT D+ D- Mozliwy zakres napiecia:
napieciu 24 V. 0...32 V (rozdzielczo$¢ 30 mV)
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Obiekty grup KNX®
Name Type Flags Data point type Values range
w ID DPT_Name Format| Unit

Setpoint | w 5.001 _Scaling 1 Byte % |[0...100]
Resolution 0.4%

Override control | W 20.* _Enum 1 Byte - 0 = no override
1 =0Open
2 = Closed
3 =Min
4 = Mid
5 = Max

Reset | W 1.015 _Reset 1 Bit - 0 = no action
1 = reset

Adaptation | W 1.017 _ Switch 1 Bit - 0 = no action
1 = adapt

Testrun | W 1.017 _Switch 1 Bit - 0 = no action
1 = Testrun

Min 110 W 5.001 _Scaling 1 Byte % [[0...100]
Resolution 0.4%

Max 110 w 5.001 _Scaling 1 Byte % |[0...100]
Resolution 0.4%

Relative position 0 - 5.001 _Scaling 1 Byte % [[0...100]
Resolution 0.4%

Absolute position 0 - 8.011 _Rotation_Angle 2 Byte ° [-32,768...32,768]

7.011 _Length_mm mm_ |[0...65,535]

Fault state 0 - 1.002 _Bool 1 Bit - 0 = no fault
1 = fault

Overridden 0 - 1.002 _Bool 1 Bit - 0 = not active
1 = active

Gear disengaged 0 - 1.002 _Bool 1 Bit - | 0=-engaged
1 = disengaged

Service information o} - 227 _Bitset16 2 Byte - Bit 0 (1) Excessive utilisation
Bit 1 (2) Mechanical travel increased
Bit2 (4) | Mechanical overload
Bit3 (8) |- (Notused)
Bit4 (16) |- (Not used)
Bit 5 (32) |- (Not used)
Bit 6 (64) |- (Not used)
Bit 7 (128) | — (Not used)
Bit 8 (256) | Internal activity
Bit 9 (512) | Bus watchdog triggered

Sensor value 0 -

— Resistance R 14.060 | Value Resistance 4 Byte Q -

— Temperature 9.001 _Value_Temp 2Byte | °C |[-273.....670'760]

— Relative humidity 9.007 _Value_Humidity 2Byte | %rH |[0..670760]

— Air quality 9.008 _Value_AirQuality 2Byte | ppm |[0...670760]

— Voltage mV 9.020 _Value_Voltage 2Byte | mV |[-670760...670'760]

— Voltage scaled 7 - 2 Byte - [0...65'535]

— Voltage scaled % 5.001 _Scaling 1 Byte % [[0...100]

— Switch 1.001 _Switch - - |0

NR24A-KNX « pl-pl < 2019-11-22 « Zastrzega sie prawo do wprowadzania zmian
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Obiekty grup KNX®
Setpoint  Specification of actuator position in % between the parameterised Min and Max limits.
Override control  Overriding the setpoint with defined override states.
As data point type, 1 Byte (unsigned) is recommended (DPT 20.%)
Reset Resetting the stored service messages
(see KNX group object Service information).
Adaptation  Perform the adaptation.
An active adaptation is signaled in Bit 8 of Service information.
Testrun  Performance of a testrun that checks the entire operating range.
An active testrun is signaled in Bit 8 of Service information. After completion, detected faults
(mechanical overload, mechanical travel increased) are signaled in Service Information.
Min  Minimum Limit (position) in %.
Caution: Changing the setting may result in malfunctions.
Max Maximum Limit (position) in %.

Relative position

Absolute position

Fault state

Overridden

Gear disengaged

Service information

Sensor value

Caution: Changing the setting may result in malfunctions.
Current actuator position in %

Absolute position/stroke

The data point type is to be selected depending on the type of movement:
[°] DPT8.011

[mm] DPT 7.011

Collective fault based on Bit 0 ... Bit 7 of Service information

Signaling of an active override control (OPEN/CLOSED)
The device can be commanded via the KNX group object Override control or via the forced
switching at the input Y/3. Only the override controls OPEN and CLOSED are signaled.

Signaling an active gear disengagement

Detailed information regarding device status
As data point type, Bitset 16-Bit is recommended (DPT 22.%)

Status information

Bit 0: Motor operation in relation to operating period too high

Bit 1: Mechanical travel increased, e.g. defined end position exceeded
Bit 2: Mechanical overload, i.e. defined end position not reached

Bit 3 ... 7: not used with this device type

Bit 8: Internal activity (Synchronisation, Adaptation, Testrun, ...)
Bit 9: Bus watchdog triggered

Bit 0 ... Bit 7 are stored by the device and can be reset with the KNX group object Reset. As an
alternative, the several bits can be read as collective fault state.

The representation of the sensor value is dependent on the parameterization.
See section "KNX parameters — Sensor"

www.belimo.com
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Parametry KNX®

Setpoint at bus failure

Bus timeout [min]

Increment for value update [%)]

Repetition time [s]

Sensor type

Increment for sensor value update

Output
(for sensor type "Active sensor")

Polarity
(for sensor type "Switch")

Common

A setpoint can be defined for cases of communication interruption.

Values range: None (last setpoint)

Open

Closed

Mid
Factory setting: ~ None (last setpoint)
The monitoring of the communication takes place for the KNX group objects Setpoint and
Override control. If none of the objects is written within the parameterised monitoring time, the
bus fail position is set and signaled in the Service information (Bit 9).

Monitoring time for the detection of a communication interruption.

Values range: 1 ... 120 min
Factory setting: -

Actual values (position, volumetric flow) are transferred at the time of a value change insofar
as these change by the parameterised difference value. If the relative value changes by the
difference value, not only the relative actual value but also the absolute actual value are
transferred.

Values range: 0...100%
Factory setting: 5%
The transfer is deactivated with 0% in the event of a value change.

Repetition time for all position and sensor actual values. Status objects are not transferred
except with a change.

Values range: 0...3600s

Factory setting: 0 = no periodic transmission

Sensor

The input Y/3 can be used to connect a sensor. The sensor value is digitised and made available
as KNX communication object.
Values range: No sensor

Active sensor (0 ... 32 V)

Passive sensor 1 K

Passive sensor 20 K

Switch (0/1)

Temperature sensor PT1000 / Ni1000 / NTG10K

Humidity sensor (0 ... 10 V corresponds to 0 ... 100%)

Air quality sensor CO2 (0 ... 10 V corresponds to 0 ... 2000 ppm)
Factory setting: ~ No sensor
A switching to Y/3 is treated as local override in the absence of sensor parameterization.

The sensor value is transferred at the time of a value change insofar as this changes by the
parameterised difference value.

Values range: 0...65535
Factory setting: 1

The transfer is deactivated with 0 in the event of a value change. Without value change, the
sensor value is sent because of the repetition time.

Only for "Active sensor" sensor type
Values range: Sensor value mV (DPT 9.020)
Sensor value scaled (DPT 7.xxx)
Sensor value scaled % (DPT 5.001)
Factory setting: -
For "Sensor value mV", the measured voltage is made available without processing. In the case
of the scaled sensor values, a linear transformation can be defined with two points.

The polarity can be defined for the sensor type "Switch".

Values range: Normal
Inverted
Factory setting: -
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Przeptyw pracy KNX®

Product database  The product database for the import in ETS4 or higher is available at the Belimo website
www.belimo.eu (Download Center)

Setting physical address  The programming of the physical address takes place by ETS and the programming button on
the device.

If the programming button is not accessible or accessible only with difficulty, then the address
can be set using a point-to-point connection: "Overwrite Individual Address: 15.15.255"

As a third possibility, the physical address can be programmed on the basis of the KNX series
number (e.g. with Moov'n’Group). The KNX series number is placed on the device in two
versions. One sticker can be removed for adhesion on the commissioning journal, for example.

Firmware upgrade = The KNX firmware of the device is updated automatically with the programming of the application
program insofar as the product database has a more recent version.
The first programming procedure takes somewhat longer in such cases (>1 min).

Resetting to KNX factory settings  If necessary, the device can be reset manually to the KNX factory settings (physical address,
group address, KNX parameters).
For the reset, the programming button on the device must be pressed down for at least 5 s
during start-up.

Elementy obstugowe oraz kontrolki

™ @ Push-button and LED display green
O Off: No power supply or malfuntion
On: In operation
X Press button: Triggers angle of rotation adaptation
Adaption -
power [ @ Push-button and LED display yellow
O Off: The actuator is ready
Status On: Adaptation or synchronising process active
e or actuator in programming mode (KNX)
Flashing: Connection test (KNX) active
Press button: In operation (>3 s): Switch the programming mode on and off (KNX)
When starting (>5 s): Reset to factory setting (KNX)
a Q Gear disengagement button
Press button: Gear disengages, motor stops, manual override possible
Release button:  Gear engages, synchronisation starts, followed by standard mode
O Service plug
For connecting parameterisation and service tools

Serwisowanie

Uwagi « Sitownik jest wyposazony w gniazdo serwisowe umozliwiajace parametryzowanie
przy uzyciu komputera z oprogramowaniem PC-Tool lub przyrzadu ZTH EU.

Podtaczanie przyrzadow serwisowych  Sitownik jest wyposazony w gniazdo serwisowe umozliwiajace parametryzowanie przy
uzyciu przyrzadu serwisowego ZTH EU.
W celu rozszerzonej parametryzacji mozna podtaczyé narzedzie komputerowe.

AC24V
DC24V

1

2

+

-
BELIMO

O
- K BELIMO
PC-Tool
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Wymiary [mm]

Rysunki wymiarowe

129

83

85

Dodatkowa dokumentacja

Potaczenia przyrzadéw

Kompletny asortyment do zastosowania w instalacjach wodnych
Karty katalogowe zaworéw kulowych

Installation instructions for actuators and/or ball valves
Informacje og6lne dla projektantow
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