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Sitownik z interfejsem

komunikacyjnym i sprezyna

powrotna, z funkcja bezpieczenstwa,

do przestawiania przepustnic w

instalacjach budynkowych

» Przepustnice powietrza o
powierzchni do ok. 2 m?

« Moment obrotowy - silnik 10 Nm

- Napiecie znamionowe AC/DC 24 V

- Sterowanie analogowe, z
komunikacja, hybrid

 Przetwarzanie sygnaléw czujnikow

« Komunikacja za posrednictwem
szyny BACnet® MS/TP, Modbus
RTU, MP-Bus® Belimo lub
sterowanie konwencjonalne

Dane techniczne

Dane elektryczne

Dane funkcjonalne

Bezpieczenstwo

Karta danych technicznych

Napiecie znamionowe

NF24A-MOD

AC/DC 24 V

Czestotliwo$¢ napiecia znamionowego

50/60 Hz

Zakres roboczy

AC 19.2..28.8V/DC 21.6...28.8 V

Pobér mocy podczas pracy

7W

Pobdr mocy w stanie spoczynku 35W

Moc znamionowa 9.5 VA

Przytacze zasilania / sterowania Kabel 1 m, 6 x 0.75 mm?
Moment obrotowy - silnik 10 Nm

Moment obrotowy - funkcja 10 Nm

bezpieczenstwa

Sterowanie oraz interfejs komunikacyjny

BACnet MS/TP
Modbus RTU (fabrycznie)

MP-Bus
Zakres roboczy Y 2.10V
Regulowany zakres roboczy Y 0.5..10V
Sygnat sprzezenia zwrotnego U 2.10V
Uwaga dotyczaca napiecia pomiarowego Maks. 1 mA

Regulowany sygnat sprzezenia
zwrotnego U

Punkt poczatkowy 0.5...8 V
Punkt koncowy 2...10 V

Tolerancja pozycjonowania

+5%

Kierunek ruchu - silnik

mozliwo$¢ wybierania przetacznikiem L/R

Kierunek ruchu - funkcja bezpieczenstwa

mozliwo$¢ wybierania poprzez montaz L/P

Reczne przestawianie

przy uzyciu korby i przetacznika blokady

Kat obrotu

Maks. 95°

Uwaga dotyczaca kata obrotu

mozliwos$¢ regulacji od 33% z krokiem 2.5% (z
ogranicznikiem mechanicznym)

Czas ruchu - silnik 150 s /90°
Regulowany czas ruchu 40...150 s
Czas ruchu — funkcja bezpieczenstwa <20s/90°

Uwaga dotyczaca funkcji bezpieczenstwa
czasu pracy

@ -20..50°C /<60 s @ -30°C

Dopasowanie zakresu potozen

reczne

R6zne dopasowania zakresu potozen

Brak dziatania
Dopasowanie po wigczeniu
Dopasowanie po uzyciu korby recznej

Przestawianie, sterowane poprzez
Modbus

MAX (maximum position) = 100%
MIN (minimum position) = 0%
ZS (intermediate position) = 50%

Regulowane sterowanie reczne

MAX = (MIN + 32%)...100%
MIN = 0%...(MAX — 32%)
ZS = MIN...MAX

Poziom mocy akustycznej — silnik

40 dB(A)

Mechanical interface

Zacisk uniwersalny 10...25.4 mm

Wskaznik potozenia

Mechaniczny

Trwatosé

Min. 60'000 pozycji bezpiecznych

Klasa ochronnos$ci IEC/EN

Il Safety Extra-Low Voltage (SELV)

Klasa ochronnos$ci UL

Klasa zasilania 2 wg UL
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NF24A-MOD

Dane techniczne

Bezpieczenstwo

Rotary actuator fail-safe, analogowe, z komunikacja,

hybrid, AC/DC 24 V, 10 Nm

Kategoria ochronna obudowy IEC/EN

V / 4
BELIMO

IP54

Stopien ochrony NEMA/UL

NEMA 2

Enclosure

UL, typ obudowy 2

Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna

Oznakowanie CE zgodnie z 2014/30/WE

Certyfikat IEC/EN

IEC/EN 60730-1 oraz IEC/EN 60730-2-14

Certyfikat UL

cULus wg UL60730-1A, UL60730-2-14 oraz
CAN/CSA E60730-1:02

Certification UL note

The UL marking on the actuator depends on the
production site, the device is UL-compliant in
any case

Zasada dziatania Type 1.AA
Odpornos$é na impulsy napieciowe - 0.8 kV
zasilanie / sterowanie

Stopien zanieczyszczenia srodowiska 3
Temperatura otoczenia -30...50°C
Temperatura przechowywania -40...80°C

Wilgotno$é otoczenia

Maks. 95% wilgotno$é wzgl., brak kondesacji

Nazwa budynku/projektu

bezobstugowy

Masa Masa 2.1 kg

Uwagi dotyczace bezpieczenstwa

» Urzadzenia nie wolno stosowac¢ w dziedzinach innych niz wymienione w
dokumentacji, w szczegoInosci urzadzenie nie moze by¢ stosowane w samolotach,
ani innych $rodkach transportu powietrznego.

+ Zastosowanie na zewnatrz budynkéw: mozliwe tylko wtedy, gdy na czujnik nie jest
bezposrednio narazony na dziatanie wody (morskiej), $niegu, promieni stonecznych,
agresywne gazy, ani na oblodzenie. Ponadto, warunki otoczenia muszg caty czas
by¢ zgodne z podanymi w karcie katalogowe;.

» Prace montazowe musza by¢ wykonywane przez osoby o odpowiednich
uprawnieniach. Trzeba przestrzega¢ wszystkich majgcych zastosowanie norm i
przepisow dotyczacych instalowania i montazu.

» Urzadzenie moze byc¢ otwierane tylko przez producenta. Uzytkownik nie moze ani
wymienia¢, ani naprawia¢ zadnych elementéw urzadzenia.

» Nie wolno odtgczac kabli od urzadzenia.

 Przy obliczaniu wymaganego momentu obrotowego, trzeba uwzgledni¢ dane
dostarczone przez producentéw przepustnic (przekroj, konstrukcja, miejsce
montazu), jak rowniez warunki zwigzane z wentylacja.

» Urzadzenie zawiera elementy elektryczne i elektroniczne. Nie wolno go wyrzucaé
z odpadami komunalnymi. Ze zuzytym lub uszkodzonym urzadzeniem trzeba
postepowac zgodnie z obowigzujgcymi przepisami dotyczacymi utylizacji odpadow.

Cechy produktu

Zasada dziatania  Sitownik jest wyposazony w zintegrowany interfejs sieci BACnet MS/TP, Modbus RTU
i MP-Bus. Odbiera on cyfrowy sygnat nastawczy od systemu regulacji oraz zwraca

informacje o swoim stanie.

Przetwarzanie sygnatu z czujnikéw  Jest mozliwe podtgczenie czujnika (pasywnego, aktywnego albo zestyku). Dzigki
temu sygnat czujnika analogowego moze by¢ tatwo przetworzony na postac cyfrowg i

przestany do systemow opartych na szynie BACnet, Modbus lub MP-Bus.

Sitowniki parametryzowalne Ustawienia fabryczne sg dostosowane do wiekszosci najczesciej wystepujacych
aplikacji. Pojedyncze parametry mozna zmienia¢ modyfikowaé przy uzyciu
oprogramowania Belimo Service Tool MFT-P lub przyrzadu ZTH EU.

Parametry komunikacji systemoéw opartych na szynie (adres, predkos¢ transmisji itd.)
konfiguruje sie przyrzadem ZTH EU. Aby przywrdci¢ ustawienia fabryczne, podczas
wigczania zasilania nacisna¢ przycisk adresowania sitownika.

Szybkie adresowanie: przyciskami na obudowie sitownika mozna ustawia¢ adres
BACnet i Modbus w zakresie od 1...16. Adres urzgdzenia jest wowczas suma wybranej
warto$ci oraz parametru ,adres podstawowy”.
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NF24A-MOD

Cechy produktu

Kombinacja analogowy - z interfejsem
komunikacyjnym (tryb hybrydowy)

Ltatwy montaz bezposredni
Przestawianie reczne

Regulowany kat obrotu
Wysoka niezawodnos¢ dziatania

Pozycja podstawowa

Dostosowanie i synchronizacja

Akcesoria

Akcesoria elektryczne

Akcesoria mechaniczne

y / 4
Rotary actuator fail-safe, analogowe, z komunikacja, 3
hybrid, AC/DC 24 V, 10 Nm BEL' Mo

Gdy do sterowania jest uzywany konwencjonalny, analogowy sygnat nastawczy,
protokot BACnet lub Modbus moze by¢ uzywany do sygnalizowania potozenia.

tatwy montaz bezposrednio na osi przepustnicy przy uzyciu uniwersalnego wspornika
zaciskowego, dostarczanego z tasmg zabezpieczajgca przed obracaniem sie
sitownika.

Przepustnice mozna przestawiaé recznie korbg i zablokowa¢ w dowolnym potozeniu
przy uzyciu przetgcznika blokady. Odblokowanie z ustawionej w ten sposéb pozyciji
nastepuje reczenie lub przez podtgczenie napiecia zasilania.

Kat obrotu regulowany przy uzyciu ogranicznikéw mechanicznych.

Sitownik jest zabezpieczony przed przecigzeniem, nie wymaga wytacznikow
krancowych i zatrzymuje sie automatyczne po dojsciu do ogranicznika.

Po wtaczeniu napiecia zasilania po raz pierwszy, tj. podczas rozruchu, sitownik
przeprowadza synchronizacje. Synchronizowanie odbywa sie w pozycji podstawowej
(0%).

Sitownik ustawia sie nastepnie w potozeniu zgodnym z sygnatem nastawczym.

Funkcje adaptacji mozna uruchamiac reczne przyciskiem ,Adaptacja” lub przy uzyciu
oprogramowania PC-Tool. Podczas dostosowywania zakresu ruchu sitownik wykrywa
potozenie obu ogranicznikow (sprawdza caty zakres ruchu). Zaprogramowana jest
automatyczna synchronizacja po uzyciu korby. Synchronizowanie odbywa sie w
pozycji podstawowej (0%).

Sitownik ustawia sie nastepnie w potozeniu zgodnym z sygnatem nastawczym.

Przy uzyciu oprogramowania PC-Tool mozna konfigurowac¢ ré6znorodne parametry
(patrz dokumentacja MFT-P).

Opis Typ

Styk pomocniczy 2 x SPDT S2A-F
Potencjometr sprzezenia zwrotnego 200 Q P200A-F
Potencjometr sprzezenia zwrotnego 1 kQ P1000A-F

Kabel potaczeniowy 5 m, A: RJ11 6/4 ZTH EU, B: 6-stykowe gniazdo  ZK1-GEN
serwisowe do urzgdzen Belimo

Kabel potgczeniowy 5 m, A: RJ11 6/4 ZTH EU, B: wolny koniec ZK2-GEN
przewodu do podtgczenia do zacisku MP/PP

Opis Typ
Przedtuzenie osi 240 mm @20 mm do osi przepustnicy (klapy) @ AV8-25
8..22.7 mm

Wskaznik zderzaka IND-AFB
Zacisk montazowy odwracalny, do montazu centralnego, do osi K7-2

przepustnic (klap) @12.7 /19.0 / 25.4 mm

Lacznik przegubowo-kulowy pasujacy do dzwigni przepustnicy (klapy) KG10A
KH8/KH10

tacznik przegubowo-kulowy pasujacy do dzwigni przepustnicy (klapy) KG8
KH8

Dzwignia do osi przepustnicy Ze szczeling o szerokos$ci 8,2 mm, zakres KH8
regulacji zacisku @10...18 mm

Dzwignia przepustnicy, do osi 3/4”, zakres regulacji zacisku &10...22  KH-AFB
mm, Ze szczeling o szerokoéci 8,2 mm

Whktadka ksztattowa 10x10 mm, Wielopak 20 szt. ZF10-NSA-F
Whktadka ksztattowa 12x12 mm, Wielopak 20 szt. ZF12-NSA-F
Whktadka ksztattowa 16x16 mm, Wielopak 20 szt. ZF16-NSA-F
Mounting kit for linkage operation do montazu ptaskiego oraz bocznego ZG-AFB
Przedtuzenie ptytki podstawy Z-SF
Zabezpieczenie przed obracaniem si¢ 230 mm, Wielopak 20 szt. Z-ARS230L
Korba 63 mm ZKN2-B
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NF24A-MOD

Akcesoria

Rotary actuator fail-safe, analogowe, z komunikacja,
hybrid, AC/DC 24 V, 10 Nm
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Przyrzady serwisowe

Opis Typ
Przyrzad nastawczy, with ZIP-USB function ZTHEU
Belimo PC-Tool, Oprogramowanie do konfigurowania i diagnostyki MFT-P
Adapter do przyrzgdu nastawczego ZTH MFT-C

Instalacja elektryczna

Uwagi

A

» Podtaczac poprzez transformator bezpieczenstwa.

» Okablowanie linii do BACnet® MS/TP/Modbus RTU trzeba wykona¢ zgodnie z
majgcymi zastosowanie przepisami RS485.

* Modbus / BACnet: linie zasilania oraz sygnatowa nie sg izolowane galwanicznie.
Zaciski masy poszczegélnych urzadzen trzeba potaczy¢ ze soba.

Schematy potaczen

BACnet® MS/TP / Modbus RTU

GND

BI}O@Q@W:::(::OO@ﬂ
= =

Kolory przewodoéw:

1 =czarny

2 = czerwony

3 = biaty

5 = pomaranczowy

6 = rézowy

7 = szary

BACnet / przypisanie sygnatu

1l ~

C1 c2 1l ~
+ -
AC/DC24V

+
AC/DC24V

Modbus:
Cl=D-=A
C2=D+=8B

Potaczenia z czujnikiem pasywnym, np. Pt1000, Ni1000, NTC

L ~
- o+

NI

| Ni1000|-28...+98°C | 850...1600 Q2
PT1000|-35...+155°C | 850...1600 Q2
MFT C1 C2

NTC |-10..+160°C )| 200 Q...60 kQ?)

1) W zaleznosci od typu
2) Rozdzielczo$¢ 1 om

Potaczenia z czujnikiem aktywnym, np. 0 ... 10 V w temp. 0 ... 50°C

1 ~
- 4

d

MFT C1 C2

Mozliwy zakres napigcia:
0...32 V (rozdzielczos¢ 30 mV)
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Rotary actuator fail-safe, analogowe, z komunikacja, ’
NF24A-MOD hybrid, AC/DC 24 V, 10 Nm m

Instalacja elektryczna

Potaczenia z zestykami, np. z presostatem réznicowym

1l ~
-+

D-
D+

C':':':':‘:‘D Wymogi dotyczace zestykdw:

Zestyk musi umozliwia¢ doktadne

MFT C1 C2 przetaczanie pradu 16 mA przy
napieciu 24 V.
Modbus RTU / BACnet® MS/TP z nastawg analogowg (tryb
hybrydowy)
GND ———————
Dy > ><X V<G
(0)2...10V
[ A O B
12 3 56 7
i c1 C2
AC/DC24V

Wspbtpraca z szyng MP-Bus®

1

~
+

Y ——& Sensor
— U <> npP

o
1.2 38 5 6 7

C D

MFT C1 C2
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NF24A-MOD

Elementy obstugowe oraz kontrolki

—

(o)

Adaption Address
OPower Status (]

1

1

2

©

Serwisowanie

Szybkie adresowanie

Podlaczanie przyrzadéw serwisowych

V / 4
Rotary actuator fail-safe, analogowe, z komunikacja, ’
hybrid, AC/DC 24 V, 10 Nm BEL' Mo

ﬂ Membrane key and LED display green

Off: No power supply or malfuntion

On: In operation

Flashing: In address mode: Pulses according to set address (1...16)
When starting: Reset to factory setting (Communication)

Press button: In standard mode: Triggers angle of rotation adaptation

In address mode: Confirmation of set address (1...16)
© Push-button and LED display yellow

Off: Standard mode
On: Adaptation or synchronising process active
or actuator in address mode (LED display green flashing)
Flickering: BACnet / Modbus communication active
Press button: In operation (>3 s): Switch address mode on and off

In address mode: Address setting by pressing several times
When starting (>5 s): Reset to factory setting (Communication)

© service plug
For connecting parameterisation and service tools

Operating elements

The manual override, locking switch and direction of rotation switch elements
are available on both sides

1. Nacisnij przycisk ,Address” (adres), aby zgasta zielona dioda LED ,Power”
(zasilanie) Diody LED migajg zgodnie z poprzednio ustawionym adresem.

2. Ustaw adres, naciskajac przycisk ,Address” odpowiednig liczbe razy (1...16).

3. Zielona dioda LED miga zgodnie z wprowadzonym adresem (...16). Jesli adres jest
nieprawidtowy, mozna go zresetowac¢ ponownie, wykonujac krok 2.

4. Potwierdz ustawienie adresu, naciskajac zielony przycisk ,,Adaption” (adaptacja).W
przypadku niepotwierdzenia przez 60 sekund nastepuje zakonczenie procedury
ustawienia adresu. Kazda rozpoczeta zmiana adresu zostanie zaniechana.

Z ustawionego adresu podstawowego generowany jest adres BACnet MS/TP i
Modbus RTU, oraz adres skrécony (np. 100+7=107).

Sitownik jest wyposazony w gniazdo serwisowe umozliwiajace parametryzowanie przy
uzyciu przyrzadu serwisowego ZTH EU.
W celu rozszerzonej parametryzacji mozna podtaczyé narzedzie komputerowe.

L

ZTHEU

o
pga'aD BELIMO
TTTTOT PC-Tool

Tt usB —

MFT D- D+ —
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Rotary actuator fail-safe, analogowe, z komunikacja, ’
NF24A-MOD hybrid, AC/DC 24 V, 10 Nm m

Wymiary [mm]
Dlugos¢ osi Rysunki wymiarowe
H [F— | min.8s5 X
-
] 1| Min.15
‘ [
(2]
Zakres regulacji zacisku
Ql | mz| @I
Y
10...22 10 14..25.4 'Q‘
o
Q! (N H i
| ]
19..25.4 12..18
o 3
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Y

Y
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Dodatkowa dokumentacja

» Potaczenia przyrzadow

» Opis o$wiadczenia o zgodnosci implementacji protokotu PICS
» Opisu rejestru Modbus

* Przeglad partneréw MP

» Stownik MP

» Wprowadzenie do technologii szyny MP-Bus®
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